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EVT Eye Vision Technology

Technology is our passion !
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EyeVision
Messen und Prüfen per Drag und Drop 

Kombination von 
Bolometrie Sensorik und 3D Sensorik 
als Lösung für u.a. Verbundwerkstoffe
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EVT Standort & Distribution

EVT Headquarter
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EyeVision

Optische Mess- und Prüf-Software
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„Ready to Use“ Bildverarbeitungssoftware

Eine Software für alle Anwendungsfälle 
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EyeVision

Hardwareplattformen
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Vision Sensoren 

Smart Kameras 

Embedded Systeme

PC Systemen 

3D Sensors and Systems

EyeVision verfügbar auf

Windows, LINUX, MacOSX, VCOS
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EyeVision Sensorauswahl

 1-D Sensoren (Zeilenkameras grau/farbe)
 2-D Sensoren (Matrixkameras grau/farbe)
 2-D Temperatursensoren (Bolometriesensoren)
 3-D Sensoren (Triangulation, Flächensensor)

 X-Ray
 Ultraschall
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EyeVision 
Prüfablauferstellung „Drag and Drop“
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Toolbox mit Befehlssätzen
Messen, Prüfen, 3D ...

Programmeditor – grafische 
Drag and Drop Programmierung

Bildanzeigen für 
Grau- und Farbbild, 

2D, 2 ½ D, 3D Punktewolke

Einlernoberfläche



2014 © EVT Eye Vision Technology -11 -

Beispiel Prüfmerkmal einlernen
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Beispiel Prüfprogramm Biegewinkel
Ziele

• Kantenantastung
• Geradenbestimmung
• Winkelbestimmung
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Lösung

Kanten finden

Bestgerade
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EyeVision im Einsatz
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EyeVision
Beispiel im Prüfmodus 
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Beispiel Prozess Display

Display 3D PunktewolkeSchnitt 3D Punktewolke IR Bild 2D Grau
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3D Sensoren zur Erzeugung 

einer Punktewolke
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Triangulations- Sensor lcTriangulations-Sensor

Flächensensoren lc 
Flächensensoren

Verschiedene 3D Sensoren 
eine Software 
EyeVision
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Beispiel eines 3D Sensors
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Triangulations- Scanner
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Technical Data: EyeScan LT 3D

Scan Rate up to 400 Hz

Laser Class 1, wave length 635nm, 
rated power  5 mW

Interface 2 x Input, 4 x Output
Supply Voltage 24 V ± 20%
Dimension 140 x 70 x 35 mm
Lateral Resolution 80 - 300 µm

Vertical Resolution 15 - 50 µm

Horizontal Range 50 - 200 mm
Vertical Range 25 - 90 mm
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Beispiel von 3D Punktewolken
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Verbundfaserwerkstoff
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Andruckpunkte aus Gummi
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Platinenkontrolle
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Arbeitsbereich Überwachung
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Wärmebildauswertung

mit 

IR - Kamera
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Wärmebildkamera 
(Bolometriesensoren)

 „sieht“ Wärmestrahlung
 2D Wärmebild

Optris IR Camera
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Beispiel IR Bild

Temp als Z Wert Temp als Grauwert
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Beispiel Sensorkombination

IR – Kamera

3D - Triangulationssensor
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Defekt in Carbonfaserbauteil

 Einschlagsdefekt
 Im Graubild kaum zu 

erkennen



2014 © EVT Eye Vision Technology -32 -

Beleuchtung

Wärmestrahler
z.B. Halogenstrahler
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IR Sensor

Falschfarbdarstellung der Temperaturwerte
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IR Sensor Verarbeitet

Objektsuche nach Bereichen mit bestimmter Temperatur
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Aufnahme 

mit 

3D Sensor
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3D mit Triangulationssensor
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Fusion der Sensordaten

zu einem

neuen Bild
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Fusion 3D und IR Sensor

Temperatur als Z-Werte – Blau kalt – Rot heiß
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In fusionierten Bildern lassen sich die Fehler 
einfacher auswerten.
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EyeSens 3D

hier auf der Messe
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3D Ready to use Sensor
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Einfacher 3D Einstieg

Preisgünstiger Sensor EyeScan 3D Nano

Standard „ready to use“ Software EyeVision
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EyeVision Seminare

Regelmäßige Schulungen

Monatliches Basis-Seminar

Alle 2 Monate Advanced-Seminar

Wo: Karlsruhe * Chicago * Singapur * Tokyo
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Vielen Dank

EVT Eye Vision Technology
Haid-und-Neu-Str. 7
76131 Karlsruhe

Tel.: +49 721 626 905 82
Mail: info@evt-web.com 

Web: www.evt-web.com


