=YAl Eye Vision Technology

Technology is our passion !

2014 © EVT Eye Vision Technology -1-




EyeVision
Messen und Prifen per Drag und Drop
Kombination von

Bolometrie Sensorik und 3D Sensorik
als Losung fur u.a. Verbundwerkstoffe
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EV T Standort & Distribution
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EyeVision

Optische Mess- und Pruf-Software




,Ready to Use"“ Bildverarbeitungssoftware

Eine Software flur alle Anwendungsfalle
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EyeVision

Hardwareplattformen
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EyeVision Sensorauswanhl

1-D Sensoren (Zeillenkameras grau/farbe)

2-D Sensoren (Matrixkameras grau/farbe)
2-D Temperatursensoren (Bolometriesensoren)
3-D Sensoren (Triangulation, Flachensensor)

X-Ray
Ultraschall




EyeVision

Prufablauferstellung ,,Drag and Drop*
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Beispiel Prufmerkmal einlernen
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Beispiel Prufprogramm Biegewinkel

Zlele
 Kantenantastung
 Geradenbestimmung
 Winkelbestimmung
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EyeVision im Einsatz




EyeVision

Beispiel im Prafmodus




Beispiel Prozess Display

& EyeVision - [ProzeB Display]
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3D Sensoren zur Erzeugung

einer Punktewolke
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Triangulations-Sensor Triangulations- Sensor Ic

Flachensensoren
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Beispiel eines 3D Sensors




Triangulations- Scanner




e Scan ?{?
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Beispiel von 3D Punktewolken
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Platinenkontrolle
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Arbeitsbereich Uberwachun
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Warmebildauswertung
mit

IR - Kamera
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warmebildkamera

(Bolometriesensoren)

. ,Sleht* Warmestrahlung
« 2D Warmebhild

Optris IR Camera

Wellenlange

Wellenldnge (um)
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Beispiel IR Bild
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Lokales System Bereit
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Beispiel Sensorkombination
IR — Kamera

3D - Triangulationssensor
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Defekt In Carbonfaserbautell

« Einschlagsdefekt

o Im Graubild kaum zu
erkennen




Beleuchtung

Warmestrahler
z.B. Halogenstrahler
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IR Sensor

era T
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Falschfarbdarstellung der Temperaturwerte
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IR Sensor Verarbeltet
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Aufnahme

mit

3D Sensor
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Fusion der Sensordaten

ZU elnem

neuen Bild
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In fusionierten Bildern lassen sich die Fehler
einfacher auswerten.
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EyeSens 3D

hier auf der Messe




3D Ready to use Sensor

Wozilla Firefox
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Einfacher 3D Einstieg
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EyeVIsion Seminare

Regelmaldige Schulungen
Monatliches Basis-Seminar

Alle 2 Monate Advanced-Seminar

Wo: Karlsruhe * Chicago * Singapur * Tokyo
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Vielen Dank

eV &

EVT Eye Vision Technology
Haid-und-Neu-Str. 7
76131 Karlsruhe

Tel.: +49 721 626 905 82
Mail: info@evt-web.com

Web: www.evt-web.com
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