EVT Eye Vision Technology

Technology is our passion !
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Sensorfusion

Multisensorik in der Bildverarbeitung
3D Vision, Thermografie und Farbe

Michael Beising CEO EVT
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EVT kurzer Uberblick
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EV 1 Standort & Distribution
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EyeVision

,Ready to use“ Software fur die optische QS

Multi Sensor und Multi Plattform Support
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EyeVision

Hardwareplattformen
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EyeVision Sensorauswahl

« 1-D Sensoren (Zeillenkameras grau/farbe)

« 2-D Sensoren (Matrixkameras grau/farbe)
« 2-D Temperatursensoren (Bolometriesensoren)
« 3-D Sensoren (Triangulation, Flachensensor)

. X-Ray
. Ultraschall



EyeVision

Drag and Drop

aus der Toolbox zum Programm



Einlernoberflache
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eispiel Prafmerkmal einlernen
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Beispiel Prufprogramm Biegewinkel
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EyeVision

Multi Sensor Auswertung



Beispiel 3D und Thermographie

Toolboxen

Lesen

3D Punktewolke
3D Profil
Thermographie

Beleuchtungsteuerung
(z.B. Laser, Heizstrahler)

Hardware

o« 3D Scanner
- Punktewolke
- Intensitatsbild

o Thermokamera
Wwarmebild
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Programmerstellungs-Modus
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Prozess Modus

Interpreter0 | v | Process mode v || Livebild starten

unipota
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Text to be displayed

sma
Y position |

Configure blob detection
AMNEARGRED

Press CTRL to show mouse position transformed to warld woordinates License information: Demo/68:21
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Spezielle Hardware

« Sensoren
- Thermographie
Kamera

o Auswertehardware
- ZYNQ SoC mit FPGA

noE 4300588420 )\ o
1408185202510
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EyeVision im Einsatz



EyeVision

Beispiel im Prafmodus
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3D Sensoren zur Erzeugung

einer Punktewolke
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Triangulations- Scanner
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weltere 3D Sensoren
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Flachensensoren
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Beispiel von 3D Punktewolken
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Verbundfaserwerkstoff

\ Q" no 3D
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Platinenkontrolle

A Q" no 3D
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Arbeitsbereich Uberwachung
ToF Time of Flight

&
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EyeVIsion Seminare 2D und 3D

Regelmaldige Schulungen

Monatliches Basis-Seminar

Alle 2 Monate Advanced-Seminar

Wo: Karlsruhe * Chicago * Singapur * Tokyo
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Vielen Dank

eV &

EVT Eye Vision Technology
Haid-und-Neu-Str. 7
76131 Karlsruhe

Tel.: +49 721 626 905 82
Mail: info@evt-web.com

Web: www.evt-web.com
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